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ESPECIFICACIONES

Alimentacion: 220V AC
Consumo: 100W (Max.)
Voltaje del motor: 24V

Angulo de apertura: Entre 45 y 100 grados ajustables

Tiempo de apertura: Entre 3 y 7 segundos ajustables

Tiempo de cierre: Entre 3y 7 segundos ajustables

Cierre automatico: Puede contar con cierre automatico de entre 0 y 60 segundos

ajustables

Temperatura de trabajo: Entre -20 y 45 grados
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Este motor se instala verticalmente, la superficie de instalacion ha de ser de acero o

de hormigon, y la anchura minima de la superficie de instalacion ha de ser de 80 mm

Motor a la izquierda Motor a la derecha

1A

Anclaje

Motor - curvo

No debe haber obstaculos como paredes que afecten el movimiento del brazo
motriz cerca de la posicion de instalacion del motor, como se muestra en el
dibujo, el tamano es 2295.

La posicion relativa entre el motor y el eje de la puerta (bisagra de la puerta)

debera cumplir los requisitos dimensionales del dibujo: <120 y <220.
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INSTALACION

1. Instalacion de la base

Instale la base segin los requisitos de posicion de la figura. Si la superficie de
instalacion es una estructura de acero, es necesario taladrar y roscar agujeros M10 y
fijar la base con tornillos de cabeza avellanada M10x20; Si la superficie de instalacion

es una estructura de hormigon, fijela con pernos de expansion M10.

base
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Agujero para el cable de alimentacion /O

1. Instalacion del motor

Retire la cubierta final de plastico y, a continuacion, retire la cubierta frontal;

Cuelgue el motor principal en la ranura de la placa y fijelo con 4pcs M8.

Gancho en la parte ——

trasera del motor

Perno hexagonal interior M8 /

N

Cubierta frontal

Cubierta trasera
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1. Instalacion del brazo de traccion

Ensambla el brazo curvo y el anclaje con los pernos y las tuercas como muestra a

continuacion: :
brazo curvo anclaje
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anclaje
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brazo de tracciéon  brazo curv
X ‘/

Cierre la puerta y desplace el anclaje a la
derecha a lo largo de la superficie del
cuerpo de la puerta, de modo que las caras
laterales del brazo motriz y el brazo curvo
coincidan.

El anclaje, el brazo curvo
y el brazo motriz deben estar en
la misma linea horizontal.

brazo de tracciéon  brazo curvo
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PANEL DE

DKNDN1 DCR

Confirmar

Bajar

Subir

Entrar a los parametros

DIAGRAMA

Entradas para un control de acceso

Salida de 12V

Conexion del motor Electrocerradura 12V-
Alimentacion 24V+ ) Electrocerradura 12V+
Alimentacion 24V- Lampara de senalizacion 24V-

Lampara de sefnalizacion 24V+
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AJUSTE DE

Cuando alimenta el motor, la puerta deberia cerrarse. En caso contrario, cambie el

valor del ajuste Fb.

AJUSTE DEL

Para ajustar el angulo de apertura primero deberas cerrar la puerta. Una vez
cerrada, entre en el parametro Fc. Apriete el boton de subida hasta que aparezca
“--”" en la pantalla. Presione el boton de confirmar y abra la puerta manualmente
hasta el final. Una vez en la posicion de apertura total, presione el boton de

confirmar.

ENLAZAR EL

Mantener abierta Abrir una sola vez

Bloquear Modo Automatico

Para enlazar el mando pulse el boton de programacion de mandos. Seguidamente
pulse cualquier boton en el mando y el mando ya habra sido enlazado
correctamente. Para borrar todos los mandos debera mantener presionado el boton
de programacion de mandos. Se escuchara un pitido. Siga manteniendo el botén
hasta que el pitido se deje de escuchar, sera entonces cuando todos los mandos a

distancia hayan sido eliminados.
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PARAMETROS

F1 Velocidad de apertura 0-9
F2 Velocidad de cierre 0-9
F3 Velocidad de apertura lenta 0-9
F4 Velocidad de cierre lento 0-9
F5 Angulo de apertura lenta 5-30
F6 Angulo de cierre lento 5-30
F7 Tiempo de cierre auto. 0-60
F8 Fuerza al encontrarse un 5-30
obstaculo
F9 Sensibilidad al obstaculo 1-30
FA Retardo de desbloqueo 1-20
Fb Direccion de apertura 0/1
Fc Angulo maximo de apertura 30-99/--
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